NMpumepbl noctpoeHusa pacnpenenéHHbix ACY TIl Ha Ga3se
KOMMYHUKaLMOHHbLIX moaynen [Oenbra.

[MpOMbILLNIEHHbIE KOHTPOMNEPbLl 06bIYHO CBA3BIBAKOTCA C YAanEHHbIMMU
KOMMblOTEPaAMKM NocpeacTsoM nHTepdenca RS-232 nnn RS-485. [1na npeogoneHus
HeJoCTaTKOB, NPUCYLLMX TaKUM aCUHXPOHHBLIM NocreaoBaTtesibHbIM MHTepdencam,
KomnaHuen [lensta paspaboTaHbl KOMMYHUKALMOHHbIE MOAYNK, paboTatolme B ceTax
Ethernet, CANopen, DeviceNet.

lMonb3oBaTenb Nofy4YaeT BO3MOXHOCTb 3anpalunsaTth 1 nonyvartb no
nHpopmaumnoHHon cetn Ethernet gaHHble n o6ecneunTb MX BbICOKOCKOPOCTHYIO nepeaady
no CANopen nnn DeviceNet npoTokony HenocpeaCTBEHHO Ha YPOBEHb NOKarbHOM

ynpaenstoLlern cetn. OKOHeYHble ynpaBnsiowme ycTpoincTea 0bMeHBaoTCA AaHHbIMU Ha
annapaTHOM YpPOBHe.

[anee npuBeaeHbl Npumepbl pacnpenenénHbix ceten Ethernet, CANopen, DeviceNet, ¢
NCNONb30BaHNEM KOMMYHUKALMOHHBIX Mogynen komnadmm Jenbta.
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CTpykTypa cetu:

Mcnonb3oBaHWe KOMMbOTEPA UK NaHenu oneparopa, cBA3aHHbIX nocpeactsom Ethernet
Moayneun ans ynpaeneHus Yyepe3 Ethernet ceTb ¢ Taknmu ynpaBnsaoLWmMMmM yCTPOUCTBaMM,
Kak YaCTOTHbI NpeobpasoBaTernb, TEPMOKOHTPOMNEP, CEPBONPUBO HA HUXKHEM YPOBHE
CETU LLUMPOKO MPUMEHSETCA B CUCTEMax aBToMaTusaumm 3gaHnin n NPOMbILLIIEHHbIX
npeanpuaTun.

MpenmylecTBa: WMPOKO pacrnpocTpaHEHHbIN Ethernet, koHUrypuposaHue cetu nog
3agady, NpocToe coeanHeHne BUTOM Napowu.
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CTpykKkTypa ceTu:

Vcnonb3oBaHne KoMMboTEPa Uy NaHenn oneparopa, CBA3aHHbIX NOCPeaCTBOM
CANopen mogynen ons ynpasneHus Yyepes Ethernet ceTb ¢ Takumn ynpasnsowmmm
YCTPOWCTBaMMU, KaK YacTOTHbIM Npeobpa3oBaTernb, TEPMOKOHTPOSEP, CEPBOMNPUBOS, Ha
HWKXHEM ypoBHe ceTu. LUnpoko npuMeHsAeTcsa B aBTOMaTUYECKUX JIMHUSX U
aBTOMaTU3aUMN NPOMbILLNIEHHbIX NPEeANPUATUN.

MpeumyLwecTBa: BbiICOKasd MOMEXOYCTONYMBOCTb, NPOCTOTA JIMHUN CBA3WN, CKOPOCTb
nepegayn 1MouT/cex.
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CTpykTypa cetu:

Mcnonb3oBaHWe KOMMbOTEPA UK NaHenu oneparopa, CBA3aHHbIX NOCPEACTBOM
DeviceNet moaynen ansa ynpaeneHus yepe3 Ethernet ceTb ¢ Takumu ynpaenaowmmm
YCTPOWCTBaMMU, Kak YaCTOTHbIV NpeobpasoBaTernb, TEPMOKOHTPOSNEP, CEPBONPUBOS, Ha
HWXHEM ypoBHe ceTu.LLinpoko npumeHseTca B aBTOMaTUYECKUX NINHUAX U aBTOMaTU3aLmm
NPOMBILLNEHHbLIX NPeaNPUATUIA
MpeumyuwecTBa: BbicOKasd NOMEXOYCTOMYMBOCTb, CKOPOCTb nepedayn 0,5M6ut/cek



